Softstarty Typ MCI

Dane Technizne
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Cechy

® Oddzielnie nastawialne czasy rozbiegu

® Wskainik stam pracy LED
i wybiegu w zakresie, 0.5-10 s

® Wewnetrzny warystor ochromny

® Nielimitowana ilos¢ cyhli
zalgezert/wrylgezen na godzing

® Stopiert ochrony IP 20

® Montaz na szynie DIN

& Automatycza detekcfa zaniku fuzy

® Opcjonalnie styki

pomocnicze

® Regulowany moment rozruchowy 0-85%

® Zerwanie tarcia statycznego (kick start)

® Mikroprocesor kontrolujgey
poprawnost aigorybmu

® Uniwersalie napigcie sterujgee:
24-480 Va.c./d.c
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dobrane do kazdej aplikacji.

Typ MCI15

Opis uzadzenia MCI electroniczne softstarty przeznaczone sa do fagodnego rozruchu i zatrzymari 3-fazowych silnikéw asynchronicznych.
Posiadaja oddzielnie nastawialne czasy rozbiegu i wybiegu w zakresie, 0.5-10 s, Dzieki recgulowanemu momentowi
rozruchowemu oraz funke)i zerwania tarcia statycznego (kick start) urzad zenia te moga by
Dodatkowo wbudowany radiator, zaczep szyny DIN oraz przejrzyste 0znaczenia przyczyniaja sie do bardzo prostego montaiu.

Typowe aplilacje Uklady silnikéw asynchronicznych, gdzie pnz'ada:g jesttagodny rozruch i zatrzymanie tj. tadmociagi, wentylatory, pompy,
kompresory oraz obciaZenia o duzej bezwladnosci. MCI moga pracowad zamiast rozrusznikéw gwiazda / tréjkat.

Standard wykonania IEC/EN 60947-3-2

Aprobaty CE, C5Ai NRTL/C

Parametry wyjsciowe

Prad roboczy

AC-3, AC-53a i AC-58a
{silnik)

Maoc silnika przy:

15 A 25A

208-230V ac. 0.1 - 4.0 kW {0.18-5 HP) 0.1-7.5 kW {0.18-10 HP)
400-480Vac. 0.1-7.5 KW (0.18-10 HP) 0.1 - 11 kW {0.18-15 HP)
550-600V ac. 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP) 0.1 - 18kW {0.18-25 HP)
Prad uplywu maks, 5mAac.
Minimalny prad roboczy 50 maA
Prad nadmiarowy - profil X=Tx: 8-3
Klasa przeciaZenia 10
Bezpieczniki szybkie
koordynacja typ 1 50 A pL/gG 80 Agl/gG
koordynacja typ 2 1800 A5 6300 A’s
Parametry termiczne
i Srodowiskowe
Straty moc?f,
praca ciagla 2 W/A
Straty mocy,
praca okresowa WA % okres
Termperatura otoczenia -5 +40°C
Spostb chiodzenia Konwekcyjne
MontaZ Pionowy
Maks. temperatura otoczenia
przy ograniczonym pradzie 60°C, patrz tabela obok
Temperatura sktadowania -20 + 80°C
Stopiefi ochrony 1P 20/3
Parametry izolacji
Znamionowe napiecie izolacji, Ui _660 V
Znamionowe napiecie
impulsowe, Ujmy 4 kv

Kategoria instalaciji

F try sterowania

Napiecie sterujace {+/- 10%)

Napiecie rozlaczenia
Sterujacy prad/imoc maks.
Czas reakcji maks.
Czasrozbiegu

Czas wybiegu

Moment rozruchowy
Styki pomocnicze
Napiecie / Prad maks.
Bezpiecznik maks.
Qdpomosc EMC

24 -480 V ac./ de

5Vac /de.

15 mA /S 2 VA

70 ms

Nastawialny 0.5 - 105

Nastawialny 0.5 - 10 s, 0-20s dla wersji ze stykami pomocniczymi

Nastawialny 0 - 85% momentu znamionowego, z lub bez "kick stanu”

24- 480V ac. /05 A{AC-14, AC-15)
10 Agl/gG, 72 As

EN50082-1 i EN 50082-2




Softstart z hamulcem, Typ MCI 25B

Dane Techniczne
Typ

MCI 25B

Cechy
® Nastawialny czas rozbiegu, 0-10 s

® Nastawialny moment rozruchowy 0-85%,
z Iub bez kick startu

® Regulowane hamowanie statoprqdowe
0-50 A, DC

® Guwallowne zafacznie hamulea przy
obniZaniu pola magnelycznego

® Automalyczna delekefa zalrzymanie

® Uniwersalne napiecie sterujgee: 24-480 V
a.c./d.e. s

Funkcja niskiej predkosei, 7.5%
Inb 10% predkosei nominalnef

SCR styki pomocnicze sterujgee by-passem,
zel/awyt  hamudeem mechaniczrym

Automatyezna detekcja zaniku faz(y)
Automalyczne dopasowanie do 50 Iub 60 Hz
Nielimitowana ilos¢ igczeit na godzing
Stopient ochrony IP 20

Kompaklowa obudowa, montas na
szynie DIN

Opisproduktu

Typowe aplikacje

Standard wykonania
Aprobaty

Parametry wyjsciowe

MCI 25B softstart z hamulcem przeznaczony jest do fagodnych rozruchdw i hamowan 3 fazowych silnikéw indukeyinych.
Urzadzenia te oferuja szereg funkeiji kontrolujacych prace silnika. Czas rozruchu wraz z momentem rozruchowym jak
i hamujacym moze hy¢ dowolnie nastawiany.
Podczas hamowania MCl 25B podaje napiecie state do wszytkich uzwojen silnika, co powoduje silny moment hamujacy.

W celu przecyzyinego pozygonowania wykorzystuje sie unikatowa funkcje pracy z predkoscia rzedu 7.5-10% znamionowej.

MCI 25B znajduje zastosowanie w ukladach z wymuszonym hamowaniem tj. pity, dzwigi, mtyny, linie pakujace,
drzwi automatyczne lub inaczej méwiac w uktadach napedowych o duzym momencie bezwladnoici na wale.

IEC/EN 60947-4-2

CE, CSA i NRTL/C

Prad roboczy AC 3,
AC 53a i AC 58a (silnik)
Moc silnika przy:
208-230 Va.c.
400-480 V a.c.

Prad uphywu

25 A

0.7-7.5 kW (1-10 HP)
1-11 kW (1-15 HP)

5 mA a.c. maks.

Minimalny prad roboczy 50 mA
Prad nadmiarowy-profil K-Tw: B-3
Klasa przeciazenia 10
Bezpieczniki szybkie
koordynacja typ 1 B0 A gl/gG
koordynacja typ 2 6300 A%
Parametry termiczne
i srodowiskowe
Straty mocy, praca ciagla 2 WA
Straty mocy, praca okresowa 2W /A okres
Temperatura otoczenia -5 +40°C
Sposab  chiodzenia Konwekcyjne
Montaz Pionowy

Max. temperatura otoczenia
przy ograniczonym pradzie
Temperatura sktadowania

60°C, patrz tabela ohok

-20 + 80°C

Stopien ochrony IP 203
Parametry izolacji
Znamionowe napigcie izolacji Ui 660 V
Znamionowe napiecie
4 kY

impulsowe Vimp
Kategoria instalacji

Parametry sterowania

111

Napiecie sierujace (+/- 10%)

Napigcie roztaczenia
Sterujacy prad/moc maks.
Czas reakcji maks.

Czas rozbiegu/wybiegu
Prad hamaowania
Momment rozruchowy
SCR styki pomocnicze

Napigcie/prad maks.
Bezpiecznik maks.

Odpomoié EMC

24480V a.c. fde.

5% ac/ de.

15 mA [ 2 VA

70 ms

Nastawialny 0-10 s

Nastawialny 0-50 A

Nastawialny 0-85% momentu znamionowego, z lub bez “kick startu”

24480V a.c. f 0.5 A TAC-
10A gL/ gl max 72 A%

14, AC-15}

EN 50082-1 1 EN 50082-2




